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BA Entwicklung einer echtzeitfähigen Software zum Erstellen von 
Bildmosaiken aus Videodaten

Ausgangspunkt: 
o Bei endoskopischen Operationen ist es oft wichtig, aus Videosequenzen mit mehreren 

Aufnahmen unter einem eher beengten Gesichtsfeld ein Übersichtsbild zu erstellen, in dem 
mehrere kleine Bilder automatisch zu einem größeren Mosaik zusammenmontiert sind. Es 
kann hierbei auf eine bestehende Implementierung in Matlab zurückgegriffen werden. 

o Existierende Matlab-Implementierung – nicht echtzeitfähig
o Existierende ImageJ / Jama-Umgebung
o [Kourogi99], [KonenBS07]

Ziele:
o Erstellung einer ausbaufähigen, objektorientierten Software, die gegebene Videodaten 

automatisch in Echtzeit verarbeitet. Mit dem [Kourogi99]-Algorithmus werden Bildmosaike 
erzeugt und zur Anzeige gebracht

o Im Gegensatz zur Matlab-Implementierung, die mehrere Sekunden pro Frame braucht, sollte 
diese Implementierung mehrere Frames (5-10) pro Sekunde verarbeiten

Schritte
o Einarbeitung: ImageJ, Optischer Fluss, [Kourogi99]
o SW-Konzept: Farbe und Grauwert, Einlesen Kurzvideo, Interaktionskonzept und Demo
o Implementieren
o Testen
o Performance Tests, Performance Tuning

Voraussetzungen
o Bildverarbeitung, Java, Englisch
o Bereitschaft zur Einarbeitung in ImageJ (Matlab)
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